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Flodesmatning vid extremfloden

Bjorn Norell, Daniel Wennerberg och Ida Westerberg @ |V|_
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Flodeskommittén

Representanter fran huvudmannen for riktlinjerna for
bestamning av dimensionerande floden for
dammanlaggningar:

O«

Energiféretagen
0 Svenska kraftnat
0 Svemin

Expertorgan inom meteorologi, hydrologi och

Riktlinjer for bestamning av Ki tol .
dimensionerande floden Imato Ogl
for dammanlaggningar 5 SMHI

Utgava 2022
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Flédeskommittén bjuder in till Fiédeskonferens om:

Dimensionerande fléden och
nya mojligheter att mata extremfléden

Plats: Scandic Grand Central, Kungsgatan 70, Stockholm (ef digital medverkan)
Tid: Onsdag 9 april 2025
Avgift: Kostnadsfritt, lunch och fika ingar
Anmalan: hitps //simplesignup selevent/223651 senast 19 mars. OBS! Viktigt, begrénsat antal deltagare!
Kontakt: swedcold@vattenreglering se
REGISTRERING MED KAFFE (FRAN 8.30)
9.00 Inledning Romanas Wolfsborg, ordf. Flsdeskommittén
9.15 Flodeskommitténs riktiinjer Sten Bergstrom, F.d. professor vid SMHI
Maria Bartsch, Svenska kraftnat
8.45 Arbetet med berdkningama av Jonas German, SMHI
dimensionerande fibden Bjorm Norell, VRF
BENSTRACKARE (10.15 - 10.30)
10.30 Dammagarnas arbete med anpassning mot Romanas Wolfsborg, Vattenfall
resultaten av dimensioneringsberdkningama | Lars Pettersson, SVF
11.00 Osakerhetsfaktorer | berakningar av Jonas German, SMHI
dimensionerande fibden
LUNCHPAUS (11.30 — 12.30)
12.30 Nya magjligheter att mata extremfidden med Bjom Norell, VRF
kameror och drénare Daniel Wennerberg, SMHI
Mikael Lennermark, SMHI
Ida Westerberg, IVL
FIKAPAUS (14.00 - 14.30)
14.30 Gruppdiskussioner Anna Engstrém Meyer, Energiforetagen
Exempel pa dmnen:
= Matning av extremfloden
= Tekniska fragor kring
dimensioneringsberdkningar
« Dammagarnas anpassningsarbete
s Paverkan av ndrade ftrhallanden
« Tillampningar fér gruvdammar
Uppsummering
15.50 Sammanfattning och avslutning Romanas Wolfsborg, ordf. Flddeskommitién

Flodeskonferensen 9 april

O Hur riktlinjerna kom till

0 Hur berdkningsarbetet gar till

0 Anpassningsarbete mot berakningsresultaten
0 Osakerheter i berékningarna

En stor osakerhet i resultaten ligger i osékerheten |
vattenforingsserierna, speciellt vid extrema
flodestillfallen
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Exempelbild p& osékerhet vid under extremflodestillfalle

Percentile (%)

Oséakerheten i rapporteringen av
vattenforing blir oftast storre nar
vatten borjar spillas genom
utskoven

En gissning ar att felet normalt
ligger inom spannet +20 % vid
extremfloden

Foljden ar att ett framraknat
dimensionerande fléde pa 2000
m3/s har felet 400 m3/s



Ny metod: flodesmatning med kamera Traditionella metoder (t ex ADCP)
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EXPLANATION
Velocity

Slow+— Fast

0 Enklare och billigare 0 Svart att hinna dit

0 Metoden fungerar med fast installerad kamera, manuell flmning medtex 0 Inte tillrackligt med personalresurser
mobiltelefon, med kamera fran drénare och t o m fran satellit O Tekniskt svart

0 Stdrre matosakerhet an traditionella metoder men med mangdubbelt fler 0 Farligt
matningar blir noggrannheten anda blir stor

0 Anvandbar i kampanjer for noggrannare bestamning av spilltappning
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Hur gar kameramatningar till i praktiken?
Kamerametoden

Ytvattnets hastighet kan matas med kamera och bildanalys

Mater ytrorelser
fran bild till bild

Vmed el

Q = V,,*U* Area

(m’/s)

Ythastighet




Islossning | Tarendo
- Farligt att mata pga is

- HOg risk att forlora instrument

- Billig drénare




Extremfléde i Australien fangat av mobiltelefon. (Mark Randall)




Ny metod: flodesmatning med kamera - Opportunistiska métninr

Stabiliserad
del av originalvideo
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Kartering av tvarsektion och
ortorektifiering
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Beraknad ytvattenhastighet

fran videon pa forra bilden
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Measurement Result

Cross-Sectional View of Measurement Result (only valid search lines are displayed)
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Velocity[my/s]

Depth{m]

¥

STIV Measurement §

Measurement Method

Deep Learning

Avg. Surface Velocity 1.299m/s
Max Suvrface Velocity 2.048m's
Discharge Measurement Summary
Discharge Calculation Method MEM
Entropy Parameter M 1,00
Total Discharge 66,574m3/'s
Cross Avg. Velocity 1.028m/s
Total Area 64.733m2
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Discharge[m3/s]

Height{m]
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Discharge Measurement Summary

Discharge Calculation Method

Velocity Area Method

Total Discharge 74.561m3/s
Cross Avg. Velocity 1.152m/s
Total Area 64.733m2
Discharge Measurement Summary
Dizcharge Caleulation Method MEM
Eatropy Parameter M 1,00
Total Discharge 60,02Tm3/s
Cross Avg. Velocity 0,927Tm/s
Total Area 64,733m?2

Discharge Measurement Summary

Discharge Calculation Method

Velocity Area Method

Total Discharge 69.601m3/s
Cross Avg. Velocity 1.075m/s
Total Area 64.733m2




Effektiv kartering av vattendrag
med dronare

0 Punktmoln fran kamera eller lidardronare Ytvattenhastighet fran
dronarvideo

Vattenytans

3D-modell :
av botten Vegetation

Topografi



